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Description :

Ce projet vise à concevoir et à développer une maquette didactique d'un système ADAS (Advanced Driver

Assistance Systems) destinée à simuler et à tester diverses fonctionnalités de sécurité automobile. La maquette

sera basée sur des capteurs, une unité de calcul embarquée et des actionneurs pour reproduire des scénarios de

conduite réalistes. Les objectifs du projet sont les suivants :

- Intégration de Capteurs : Intégrer des capteurs de vision, de Lidar et de radar pour capturer des données sur

l'environnement routier, y compris la détection d'obstacles, la reconnaissance de panneaux de signalisation et

la localisation.

- Traitement de Données : Utiliser une unité de calcul embarquée, telle que la carte NVIDIA Jetson, pour le

traitement en temps réel des données des capteurs, l'analyse d'images, et la prise de décisions en fonction des

scénarios de conduite simulés.

- Réalisation de Scénarios : Créer des scénarios de conduite réalistes pour tester les fonctionnalités ADAS, y

compris la détection d'objets, l'assistance au stationnement, le suivi du conducteur, et la reconnaissance de

panneaux de signalisation.

- Interaction avec l'Utilisateur : Intégrer une interface utilisateur pour afficher des informations et des

avertissements, et permettre aux utilisateurs de communiquer avec le système.

- Simulation de Réponses du Véhicule : Utiliser des actionneurs pour simuler les réponses du véhicule aux

données de l'ADAS, telles que le freinage automatique en cas de collision imminente.

- Tests et Validation : Tester la maquette en simulant divers scénarios de conduite et en validant les

fonctionnalités ADAS pour la sécurité et la précision.
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